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Vas pokorcily kolaborativni partner

HCR Advanced

Hanwha Collaborative Robot

Automatizace jiz neni tézka. Spolupracujici roboty HCR-3A, HCR-5A, HCR-12A
se snadno ovladaji a jejich vylepsené funkce usnadnii ¢asté zmény ve
vyrobnim uspofadanim, které mohou nastat pfi snizovani investi¢nich a

provoznich nakladd.

/&{ VylepSena specifikace

- 3 porty na konci ramene pro nastroje s pokro&ilym
portem EtherCAT

- VySSi linearni rychlost HCR-5A Max. 1.5 m/s,
HCR-12A Max. 1.2 m/s

Robot Al 3D Vision

- Pick & Place pro vSechny tvary produktl
- 3D vidéni zaloZené na hlubokém uceni, Al 3D vision

Mobilita s Hanwha AGV

- Hanwha LGV (Laserem fizené vozidlo)
- Hanwha AMR (Automatizovany Mobilni Robot)

Sluzba sledovani robotu

Ve spolupraci s Hanwha Techwin CCTV, poskytuje
roboticka spoleCnost Hanwha robotics specializovanou
sluZbu monitorovani robotQ.




HCR-12A

Bezpecnost

Bezpecnost HCR umoznuje
spolupréci se zaméstnanci v provozu

Snadny
Jiz za prvni den tréninku se
mUzete stat operatorem robota.

Flexibilni
Rychlé nastaveni optimalizuje
flexibilni zménu vyroby.

Snadné a jednoduché ve viech APLIKACICH

Svarovani

Automotive Ostatni

Obsluha stroji Paletizace




Pokrocily EtherCAT Port
Pro snadné Plug & Play

1/0 2 Porty s 8 Piny
Prima integrace pro
dualni chapadla

HCR pro snadné programovani

Pokud je zapotiebi snimac sily,
HCR verze A poskytuje snadnou integraci a programovani F/T

senzoru pres EtherCAT port a intuitivni uZivatelské rozhrani Rodi X. Snadna integrace F/T senzoru

pomoci jednoho kabelu

’ SN W W,
LeSténi Montaz / vkladani se spiralovym pohybem



- Specifikace

Linearni rychlost HCR-5A je zySena na Max. 1.5 m/s

HCR verze A pfindsi zvySenou produktivitu.

Max. 1.5 m/s
|

Machine 2 Machine 1

Vylepsena flexibilita

HCR verze A poskytuje zvysenou flexibilitu prosttednictvim “Rozpojitelného &
Flexibilniho kabelu”. (Délka kabelu : Max. 10 m)

Rozsirena kompatibilita pres Rodi-X a SDK

HCR verze A poskytuje rozsifenou kompatibilitu prostfednictvim “Rodi-X a SDK”
- Snadny vyvoj pro Rodi Ul/UX

- Kratsi doba vyvoje pro implementaci aplikaci

- Volny SDK

Rodi-X Plugins

Rozsiteni Program Widget Daemon



HCR vlastni pokrocilé reseni Al 3D Vision aml

Re3eni RAIV zalozené na hlubokém u¢eni umoznuje “Pick &Place” pro N ‘,_d’\’
jakékoli vyrobky s ndhodnym tvarem.

ommunicate Vybirani ze zasobniku(loZisko)  Paletizace(nahodny tvar) Vybirani ze zasobniku(nahodny tvar) Depaletizace (ndhodny tvar)

ith Rodi

RAIV Server

HCR vlastni zvysena bezpecnost diky vizualni bezpecnosti robota
Kamerové, vizualizované bezpecnostni feseni zvysuje bezpecnost obsluhy v zavislosti na vzdalenosti mezi
robotem a obsluhou.

- Zluta zéna: Rychlost robota klesa.
- Cervena zéna: Robot se zastavi.

Automatizace obsluhy CNC stroji / kompenzace 2D
polohovani

2D vidéni a FOCAS pro snadnou a flexibilni komunikaci robott HCR a rozhrani

obréabécich stroju.

- Se svym vlastnim feSenim 2D vidénim pozice mize Hanwha poskytnout,
jednodussi / rychlejsi / ekonomictéjsi zptisob opakovaného uceni.

- QR kéd + 2D vidéni + Hanwha algoritmus

Control & Monitor

Ethernet




Advanced - Reseni

Mo b i | it a Hanwha LGV (Laserem ovladané vozidlo)(Laser Guided Vehicle)

Spole¢nost Hanwha LGV mizZe realizovat plnou automatizaci v logistickém priimyslu a obsluhu
H a nWha AGV CNC strojli pro manipulaci s tézkymi predméty.

HCR DC-kontroler Hanwha AMR (Automatizovany mobilni robot)(automated Mobile Robot)
HCR-3A/5A : HC-52DC
HCR-12A : HC-P2DC

Hanwha AMR ukazuje dokonalou kombinaci automatizace s HCR verze A
(Typ kontorleru DC).

SMART FACTORY s HCR a
Hanwha AGV

Monitorovaci Hanwha Techwin CCTV Monitorovani a Zaznam
. spolu s Hanwha Robotics.
Sluzba

Se svym chytrym telefonem muzete sledovat robotiku Hanwha, at jste kdekoli.

ROBOT
Hanwha HCR Ad N oT
WORKING

RMS RAS
Sluzba sledovani robotd Sluzba alarmu robota



HCR Advanced

Hanwha Collaborative Robot

Rameno

DOF

HCR-3A
6 oto¢nych kloubt

HCR-5A
6 oto¢nych kloubt

HCR-12A
6 oto¢nych kloubt

Uzite¢né zatizeni

3 kg

5 kg

12 kg

Dosah

630 mm

915 mm

1,300 mm

Rychlost (Nastroj)

1m/s

1 m/s (Max. 1.5m/s)

1 m/s (Max. 1.2 m/s)

Opakovatelnost

+0.05 mm

+0.05 mm

+0.07 mm

Hmotnost

13 kg

PAN]

53 kg

Nastroj 1/0 1

Konektor

M8, 8pin, A Coding (Standard)

M8, 8pin, A Coding

M8, 8pin, A Coding

Napajeni

DC24V (set on GUI) 1.5A Max

DC24V (set on GUI) 3A Max (1.5A/pin)

Digitalni vstup (typ)

2 (PNP)

2 (PNP)

2 (PNP)

Digitalni vystup (typ)

2 (NPN)

2 (NPN)

2 (NPN)

Analogovy vstup

2

2

2

Nastroj 1/0 2

Konektor

M8, 8 pin, A Coding

M8, 8 pin, A Coding

Napéjeni

DC 24V (1.5A max)

DC 24V (1.5A max)

Digitalni vstup (typ)

D-in 2 (PNP)

D-in 2 (PNP)

Digitalni vystup (typ)

D-out 2 (NPN)

D-out 2 (NPN)

EtherCAT

Konektor

M8, 6 pin

M8, 6 pin

M8, 6 pin

DC

TX+, TX-, RX+, RX-DC 24V

TX+, TX-, RX+, RX-DC 24V

TX+, TX-, RX+, RX-DC 24V

Hlukova uroven

Méné nez 60 dBA

Méné nez 65 dBA

Méné nez 70 dBA

Rozsah pohybu, rychlost J1

+ 360°, Max 180°/sec

+ 360°, Max 178°/sec

+180°, Max 130°/sec

J2

+ 360°, Max 180°/sec

+ 360°, Max 178°/sec

+150°, Max 130°/sec

3

+ 160°, Max 180°/sec

+ 165°, Max 178°/sec

+165°, Max 200°/sec

J4

+ 360°, Max 360°/sec

+ 360°, Max 180°/sec

+ 190°, Max 200°/sec

J5

+ 360°, Max 360°/sec

+ 360°, Max 180°/sec

+ 170°, Max 200°/sec

J6

Infinite, Max 360°/sec

+ 360°, Max 180°/sec

+ 360°, Max 200°/sec

IP kryti

P64

IP54

IP54

Kontroler

Rozméry

450 x 470 x 223 mm

450 x 470 x 223 mm

450 x 470 x 223 mm

Hmotnost

17.6 kg

17.6 kg

19.8 kg

Napéjeni

100-240 VAC, 50-60Hz (1kW)

100-240 VAC, 50-60Hz (1kW)

100-240 VAC, 50-60Hz (1kW)

Interni | / O porty

Nouzovy

2ch (4 ports)

2ch (4 ports)

2ch (4 ports)

Bezpecnostni

2ch (4 ports)

2ch (4 ports)

2ch (4 ports)

Vzdélené On/Off

Yes / Yes

\CYACH

Yes / Yes

Digitélni vstup

Flexible In 8 ch (SINK)
General In 8 ch (SINK)

Flexible In 8 ch (SINK)
General In 8 ch (SINK)

Flexible In 8 ch (SINK)
General In 8 ch (SINK)

Digitélni vystup

Flexible Out 8 ch (Source)
General Out 8 ch (Source)
* <1.2A / channel

Flexible Out 8 ch (Source)
General Out 8 ch (Source)
* <1.2A / channel

Flexible Out 8 ch (Source)
General Out 8 ch (Source)
* <1.2A / channel

Inkrementalni enkodér

2ch

2ch

2ch

Komunikaéni protokoly

TCP/IP a Modbus TCP (Profinet a EthernetIPs branou, k dispozici je DIN lista pro branu)

HEADQUARTER

Rozméry

343 x270x 81 mm

Hmotnost

1.8 kg

Monitorovéni

Velikost displeje

12.1inch

Rozliseni

1,024 x 768

dotykovy Tech

Odporové

Uzivatelské rozhrani

Napajeci vypinac

1EA

Nouzovy vypinac

1EA

1/0 Port

USB2.01EA

Doplnék

T/P drzak 1 EA

Hanwha Future Technology Research Institute 305 Pangyo-ro, Bundang-gu, Seongnam-si, Gyeonggi-do, Korea

() Hanwha

DC24V (set on GUI) 3A Max (1.5A/pin)
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www.hanwharobotics.com




